GNSS mereések
végrehajtasa aktiv
ionoszféra idejen

3. Statikus GNSS mérések




Statikus mérések: A statikus meérések utofeldolgozott relativ helymeghatarozasi

technikaval vegrehajtott mérések. Minimalis kovetelmeény, hogy ugyanazokat a

muholdakat ugyanabban az idopontban minimalisan két vevo észlelje, azaz a vevoknek

szimultan észleléseket kell végeznie:

- Mérési periodus alatt azt az idotartamot értjiik, amig a vevokésziilékek egyidejlileg
folyamatosan szimultan észleléseket végeznek a lathatdé miholdakra (,,koz0s”
muholdak)

- Mérési intervallum alatt azt az idotartamot értjiik, ami eltelik két egymast koveto
meérési epocha kozott. Statikus méréseknél ez az intervallum altalaban 5-15
masodperc kozotti. Fontos, hogy mindegyik vevon azonos mérési intervallum legyen
beallitva

A statikus mérések végrehajtasa soran kétféle mérési elrendezést alkalmazhatunk.
Radialis elrendezés esetén egy a mérendo halozat kozéppontjaban elhelyezkedo
vevohoz képest hatarozzuk meg a pontokra mutatd vektorokat, mig halozatszeri
elrendezés esetén a halozatban meérheto - lehetoség szerint - 0Osszes vektort
megmeérjik. A halozatszerl elrendezés esetén nagyszamu folos mérést hasznalhatunk
fel a mérések kiegyenlitése soran, igy megbizhatobb eredményeket kaphatunk.



Veszprémi iroda, sajat referencia allomas meghatarozasa 2003
- Kémény fedkovébe ragasztott menetes savalloé csap

- Meghatarozasa 2 kornyezé OGPSH pontroél és egy IV. rendl alappontrol statikus méréssel, kiegyenl
- Sok évig uzemelt, hatranya volt, hogy csak 1 rover vevét szolgalt ki GSM modemen keresztiil

(Statikus IP-vel rendelkez6 SIM kartya - internet alapl bazis létesithet6)
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Veszprémi iroda, sajat referencia allomas ujramérés 2024

Mérések:
- gnssnet.hu PRS ill. RTK korrekciokkal
- CORRIGO korrekciokkal

WGS84 rendszerl koordinatakban is van eltérés
(nem a transzformacio az oka!)

9000 WGS 2003 évi 2024 évi d
X 4139994.8407 |4139995.0410 -0.2003
Y 1337527.3496|1337527.3520 -0.0024
4 4648720.1781 |4648720.1400 0.0381




Gyors statikus mérések: Illesztopontok meghatarozasa a Felso-Tisza mentén 2003

i 21*14'20.00000" E

i 21*19' 00.00000" E

i 21*23" 40.00000" E : 217 28" 20.00000" E : 21* 33 00.00000" E
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A mérést két db Leica 520-as kétfrekvencias vevovel és egy
Leica 300-as sorozatu egyfrekvencias vevovel végeztik el. A
kétfrekvencias vevok egyike referenciaallomasként mindig
adott (OGPSH) ponton muikodott, a masik 20 km-en beluli
korben észlelt, mig az egyfrekvencias vevo ettol fliggetlendil
5-7 km-es koron belul mozgott. Nem torekedtunk mindig
szinkron észlelésekre a két rover kozott, mivel ez a
kétfrekvencias vevok hasznalatabol adodo gyors észlelési

idoket jelentosen megnovelte volna,
szinkron periodusok vektorait is kiértékeltik

4 nap - 73 db pont meghatarozasa(!)

de az esetleges

I - A

Fointld | Start /| Duration| Height Reading|  Antenna Tupe 0300 1000 11:00 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800
| N71 04/23/2003084000 22300 11240 sTzm -3
2000000 85-3055 04/23/2003 05:41:45 4h10°00" 1.0790 ATS02 Tiped | |- e ! ! ! ! !
1169 04/23/200309.20:30  22'00° 1.1690 AT201 Rl — R ! ! ! ! ! ! ! !
1173 04/23/2003 095300  20'00° 1.0530 AT201 Sombo---- (=] ! ! ! ! ! ! ! !
1179 D4/23/2003 104215 20000 1.1400 AT20 R -/ | | : : : | I
1180 04/23/200311:231% 20000 1.2120 AT2m SR b il ey == : : : : | :
177 04/23/20031221:30 19'45" 1.1150 ATEO2 Tripod |---F-----1-----3-----5--ER | : | | : :

891065 04/23/20031346:30 4h 59 45" 1.3470 ATS02 Tripod | |-=-r----- ro---- To---- 1------ B e T

1342 04/23/2003143315  24'45" 1.3730 ATH02 Tripod  |=--r----- ro---- Too--- tRhbh aEERE - - - &= : ; :
1193 04/23/20031440:00 2500 1.1100 AT201 SRRl R #o---- to---- sREEEEE - - ----Em ! ! !
1196 04/23/2003151300 2530 1.2440 ATEOZ Tripod | |---+%----- bo---- dom--- SREEEEE ------ - I ! !
1197 04/23/2003155500 2045 1.2520 ATS0Z Tripod | |-=-F----- PREEEE TREEEE dooo-- R m----- R — ! !
1192 D4/23/200316:37.30 2830 11620 AT20 el il P Finii il el mT e ro--E==a I
1181 04/23/2003 16:47:30 20'15" 1.2910 ATEO2 Tiipad | [---F-----f-----q-----q------ mmmm oo R il :
1182 04/23/200317:3830 19'45" 13470 AT502 Tipod  [===F-=-==F--=--7-----3------ im-mo - ARk Fom--spo----po--om,

94 04/23/2003175315 2218 10780 AT201  M-moreees To---- oo thRRRhl - RREEE Foo- ro---- ro---- =




Gyors statikus mérések: Illesztopontok meghatarozasa a Felso-Tisza mentén 2003
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Gyors statikus mérések:

A 90-es évek kozepétol az NKP-ban alkalmazott eljaras a foldi Gjfelméréssel késziilt térképek felmérési alapponthalozatanak
kialakitasakor. Csatlakozas az OGPS halozathoz biztositja a térbeli vonatkozasi rendszert. 1

Szinkron mérés tobb vevovel egy idében (Homokkomarom zartkert alappontstirités 2004 szept.) 3

Egy kolcsonkapott és két sajat késziilékkel osszesen 2 rover szinkron észleléseivel egy periddusban 3 vektort tudtunk meghatarozni. A
mérések soran a megbizhatosag érdekében 10 perc észlelési idovel, 10°-os kitakaras mellett 10 masodpercenkénti intervallummal
végeztilk a méréseket.

A mérési stratégianak megfeleloen - amikor az egyes periodusokban harom vevovel szinkron észleléseket végeztiink - a vektorokat nem
egyenként, hanem minden kombinacioban kiértékeltik. A kiértékelésnél az észlelésnek megfeleléen 10 fokos kitakarasi szoget és standard
szamitasi paramétereket hasznaltunk. A szamitas eredményét csak akkor fogadtuk el, ha a fazis-tobbértelmliség egész szamként volt
meghatarozhato (ambiquity: yes), tovabba ha az eredmény a statisztikai probak feltételeit kielégitette. A kiszlrt vektorokat a mérés és
feldolgozas folyamatat dokumentalod un. ,log-fajl” elemzése utan, valtozott paraméterekkel Ujra megkiséreltiik feldolgozni (rendszerint
egyes muiholdakra végzett észlelések elhagyasaval, vagy idOablakolassal) - a tovabbi feldolgozashoz csak a megfelelonek bizonyult
vektorokat hasznaltuk fel, a tobbit toroltiik



Gyors statikus mérések: Homokkomarom zk 2004.09.16-i megvalosult mérési ltemterv

(Aznap 47 db pontot PointId_| Point Class | Start [ 0300 1000 1100 1200 1300 1400 ' ' 700 1800
hataroztunk meg) 1001  Contol  09/16/2004 08:2052 | m
1073 Adusted  09/16/2004 08:50:40 1 [-1----52 : : : ; :
1074 Adiusted  09/16/2004 085410 ([-1----& : : : : :
1076  Adusted  09/16/2004 09:09:30 1|-1----- +-3 : ' : : :
1075 Adjusted  09/16/2004 03:10:00 1 f-1--=-"" - ; g 5 ; 5
1077 Adusted  09/16/2004 09:30:00 1-1--=" e ; ; ; ;
1078 Adusted  09/16/2004 09:41:00 1[-1--- i = ; ; ; ;
1080  Adjusted  09/16/2004 09:53:40 ([-1--=--%=-====- =] ‘ : ! :
1079 Adjusted  09/16/2004 035700 1-1-~" Sozsofmses o E : : :
1082  Adjusted 09/16/200410:1210 1]-1----- Nmeremms -m@ : : : :
1081 Adjusted  09/16/2004 10:12:40 (f-1-~=-"" fscesceoocd oM ; ; 5
1084  Adusted  09/16/2004 10:27.00 1[-1-~--- JressEitas -3 ; ; ;
1083 Adjusted  09/16/2004 10:34:40 ([-1---~" i e 5 5 5
1085  Adusted  09/16/2004 10:50:30 1[-1-==-~ e seean - : : ;
1086 Adjusted  09/16/200410:51:10 1f-1-=~= TEe N = 5 E 5
1087  Adjusted  09/16/2004 11:08:20 1%-1-"~"" ooy Rt = ; ; :
1088 Adjusted  09/16/200411:12:30 1f-1--=-~1 RCer o oy = T 5 ;
1089 Adjusted  09/16/200411:27.50 (f-1-=-~" Je=tecschs dgenessis Al ; ;
1090 Adusted 09/16/200411:2920 (|-{--=- qoeeh R, e ; ;
1091 Adusted  09/16/2004 11:4410 1[-1--=-" pEeecas e SEacar - : :
1094 Adjusted  09/16/2004 11:5950 1[-1--==- Eie i i s = 5 i
1093 Adjusted  09/16/2004 12:00:30 1|-1-"""" ARSI tesessors ST o : ;
1096  Adusted  09/16/2004 121520 1[-1-~=-"" e PR iFescezsmcd WL g
1095  Adjusted  09/16/2004 121530 1[-1-="=" e e PR | ;
1098 Adusted  09/16/200412:3210 1[-1-"" A e e ioo-- o ;
1097 Adusted  09/16/2004 12:33:40 1[-1---- S (RSt R 3oo - - :
1100 Adjusted  09/16/200413:03:00 (f-1-=-" AmescRoRel W Tescones Aersssces = :
1099 Adjusted  09/16/2004 13.0400 1[-1-"=" A TERRat S {eREay A TS 1= :
102 Adjusted  09/16/2004 13:20:00 1f-1=~=-"" Fresomnteseaay R e = B
101 Adusted  09/16/200413:20:30 1[-1--- o e te e e i B
1103 Adusted  09/16/2004 13:4050 1[-1---- s G Eeses Sresesiees gas
1104 Adusted  09/16/2004 13:41:50 1[-1---- raases e peteEe R ApEETEes PR -
1106 Adiusted  09/16/200414:01:20 1-1-=-~" e reEEseses e AHesete FRRETas —
1105 Adjusted  09/16/2004 14:03:40 1|-1---==3===---=-- Toco—oeoe Cosovonos doc—sc=—ec Eecocsscs Rl —
L ‘ 2l




Gyors statikus mérések: Homokkomarom zk 2004.09.16-i mérések vektorabraja

| | Meaning
Control - 3D
Control - 2D
Control - 1D
Adjusted
Reference
Average
Measured
SPP
Navigated
E stimated

+Oxoelerep




Gyors statikus mérések: Borzonce 2004 (32-3013 sz. pont mint referencia allomas)




Gyors statikus mérések: referencia allomasok (sajat bazis) kitakaras mentes és védett el
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Statikus mérések napjainkban:

- Ha a pontossagi igény vagy egyéb eldiras indokolja (alappontok meghatarozasa)
- Ahol nincs mobil internet elérhetoség

Csak olyan vevovel lehetséges, amely a nyers mérési adatokat (raw data) tarolni tudja!

Lehetséges sajat bazissal, a GNSS Szolgaltatd Kozpont referenciaallomasainak adataival
vagy virtualis bazissal is. A feldolgozashoz szoftver és némi hozzaértés sziikséges.

Az adatok a GNSS Szolgaltatd Kozponttol 30 napra visszamendleg on-line
megrendelhetéek. A halozat allomassiiriisége lehetévé teszi, hogy kétfrekvencias GNSS
vevokkel az egész orszagban a tényleges referenciaallomasok méréseire tamaszkodva
lehessen pontmeghatarozast végezni.

Egyszeri regisztracids dij * 12 000 Ft
Rogzitési gyakorisag RINEX Virtualis RINEX
1-4 masodperc 20 Ft/perc 25 Ft/perc
5-14 masodperc 15 Ft/perc 19 Ft/perc
15 masodperctél 10 Ft/perc 12 Ft/perc




RINEX szerver:
e

Q Station 22 Time period X Signal Data format = Cart
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Q@ Station ™ Time period 3 Signal Data format = Cart

Timezone: UTC+01:00 v

Timeformat: BNELTEN  2oinous
Obsenvaton chooser: BTN oo

Start of observation time: 14:50 e
Start of observation date: 2024.03.21. ]
End of observation time: 15:05 -
End of observation date: 2024.03.21. e
Observation interval [sec]: 5,0 %
Selected time period from: 2024-03-21-14:50 UTC+01:00 (GPS-week: 2306, GPS-doy: 81, GPS-hour: n, GPS-second: 395400.0)
Selected time period to: 2024-03-21-15:05 UTC+01:00 (GPS-week: 2306, GPS-doy: 81, GPS-hour: 0, GPS-second: 396300.0)

leap seconds: 18 seconds will not be used for calculation from/to UTC




Utdéfeldolgozas megfelel6 szoftverrel lehetséges:
Utdfeldolgozoi szolgaltatas:
—Geoctrade kit

Geomentor Kft

Ingyenesen elérhet6 programok: pl. GNSS Solutions

RTKLIB: An Open Source Program Package for GNSS Positioning




